‘ PUERTO TTL

— N
NOcNm —NOIFTW®©ID O acwnaZzW pnn row o —
S>Caco R 558538333 sSacaxIs 2230088 S
+O<CO N NN I CCCICTELY ONALUWLUWLUSW fpnacZ20<a
4
: 1 I 1 I 1 ]
II 1 III! I!
g8 2Ll S5
N O on w
— o~ ™ O - NMO<—NM
5 9 9 [RGB R Nalalalial

La placa es soportada por los mismos hilos de conexion.

Los bornes en el borde superior son:

0V: comun de la electrénica

+24: alimentacion de la placa auxiliar

PAS, PAD: par de sensores seleccionado

SELO, SEL1: codigo de seleccion de sensores para cada velocidad

SF1, SF2, SF3: sefales testigo de la tensién de linea

Los bornes de entrada en el borde inferior son:

Si, Di: sensores de posicion para hasta 4 velocidades diferentes

Ejemplo:

RAU1 se configura como V2

RAU2 se configura como V3

Resulta: en SO, DO se conectan los sensores de nivelacion
en S1, D1 se conectan los sensores para viaje piso a piso
en S2, D2 se conectan los sensores para viajes de mas de un piso
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